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Instalacion:

Debemos tener en cuenta dos partes en este capitulo:

1.- Instalacion Mecanica.
2.- Instalacién Eléctrica.

1.- Instalacion Mecinica

Dimensicones Externas:
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Calado del Panel:
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/_ : Instalacién:
1.- preparar el calado en el frente del ‘
gabinete donde se colocara el contador
g— del tamasio indicado en "Calado del
w  Panel”. I
¥  2.- Insertar el contador desde |a parte del
E‘ frente a través del calado efectuado.
o 3.-Instalar |a traba con forma de "U"
& provista y ajustaria con las tuercas de

manera que el equipo quede en posicion y
firme.



1.- Sintonia Automatica ( Auto-tunning ):

El controlador tiene la posibilidad de ajustar automaticamente los parametros: Ab. in. dr

Uso de |a sintonia automatica;
a) Siguiendo un diagrama de navegacion ingresar en la pantalla siguiente:
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S o

b) Puisar ia flecha de subir para seleccionar el valor ON.
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c) Pulsar la flecha "Enter" para dar inicio. El instrumento indicara en el display superior, y en forma
alternada. la temperatura del sensor con una indicacion St 1, St 2, etc y en el display inferior la
temperatura del Set Point.

d) Finalizado el proceso el instrumento reinicia automaticamente el funcionamiento normal con los nuevos
valores calculados.

e) La indicacion St E indica proceso abortado. En este caso ingresar nuevamente el parametro St (pantaila
mostrada en punto "a") y con la flecha de bajar seleccionar OFF.

f) Pulsar la flecha "enter" para finalizar e intentar otro método de sintonia.

Funcionamiento de la sintonia automatica;

Al habilitar la sintonia, el instrumento cambia su modo de control para el modo On-Off. En este modo de
funcionamiento, la temperatura variara en forma lenta entre un valor maximo y un valor minimo. Hasta que
aparezca el primer valor maximo el display indicara St 1. Entre este y el préxmo valer minimo indicara St 2 y
asi sucesivamente hasta llegar a St 5. En este punto el controlador calculara los valores de PID y los
guardara automaticamente en su memoria volviendo al modo de funcionamiento normal.

Siguiendo un diagrama de navegacion se puede ingresar los parametros " tUn " para verificar los nuevos
valores de Ab, Pr, in y dr.



2.- Modo manual:

El controlador puede trabajar variando la potencia de salida de forma manual independiente de la
temperatura medida y la del Set-Point. La potencia puede ser ajustada (manuaimente) entre 0% y 100%.

Habilitacion del modo Manual:

a) Siguiendo un mapa de navegacién ingresar al menu Set.

BEE

b) Puisar la flecha de aumento hasta aparecer |a siguiente pantaila:
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c) Pulsar la flecha "Enter " para dar inicio. :

Ajuste de la Potencia de Salida en forma Manuat:

a) Si el controlador estuviese funcionando en forma normal y en modo calefaccion (CAL) a;ustartamos su
Set-Point desde |la pantalla:

195 |
58 |

b) Cuando el controlador se encuentre funcionando en modo MAN no aparecerd la pantalla anterior (el set
paint). En su lugar se verd la siguiente pantalla: ‘

500 |
POE 1 |

Indicara el mensaje Pot y un valor de potencia. Se puede modificar este valor utilizando las flechas. El valor
indicado en pantalla es el valor de la potencia de salida. Este valor es independiente del set point y de la
temperatura. |
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3.- Soft-Start o calefaccion suave:

Algunos sistemas, como los de colada caliente. precisan de una calefacc:on inicial suave. Esto se puede
lograr disminuyendo la potencia entregada al sistema desde el momento en que comienza a funcionar hasta
una temperatura determinada a partir de la cual sera entregada |a potenc:a total.

Habilitacion de Soft-Start:

a)

b)

c)

d)

Seleccionar mediante el parametro MAn |a potencia deseada durante 2| periodo inicial para asi obtener
una calefaccion suave. Para conseguir esta seguir las instrucciones del capitulo 2 de Modo Manual.
Siguiendo el diagrama de navegacion ingresar al menu Set, oprimir la tecla de " Enter " y aparecera lo
siguiente:

f1An
Bl

Pulsando las teclas de flechas pasaremos por los siguientes valores:

LAL rBF S~ S5=-85 $§-88 §5=- ¢

Seleccionar uno de estos valores opnmiendo la tecla " Enter *. Por ejemplo. $-50. Obteniendo los
siguiente:

e )
S

En&mmmmdaﬁsommupommjedelatanperamradasetpowhamelqueserému'egadala
potencia reducida.

0]

Ejempio: con Pot = 30, S-50 y set point de 220°C, el sistema establecera 30% de potencia (Pot=30)

hasta aparecer 110°C (S-50 = 50% del set point de 220°C). A partir de este punto continuara con un 100%
de potencia hasta alcanzar el set point y comenzar el control normal.

Indicacion de Display Significado
CAL Calefaccion
& F Refrigeracién
S- 12 Calentamiento suave hasta ef 12 % dei Set-Point
§-29 Calentamiento suave hasta el 25 % del Set-Point
G -5 Calentamiento suave hasta el 50 % del Set-Point
5- Calentamiento suave hasta el 100 % del Set-Point
NAA Manual, ajusta la potencia de salida manuaimente




4.-Varsion:

Tal coma indica el diagrama de navegacién existe una serie de parametros del instrumento que solo pueden
sef ingresados a través de un cadigo.
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Estando en Ia pantalla antenor y colocande el nimero de cédigo adecuado, podremes acceder a todos los |
parametros del instrumento para poder hacer un "seteo” completo *(diferente al de fabrica) para adaptarse
metor al trabajo particular de cada controlador.

Dentro de los parametros de "Set” pcdemos acceder a la pantaila siguiente:

]
SEEL

Y con las flechas podemos cambiar el valor como para tener un cédigo propio, de manera que otra persona -
No pueda acceder a todos los parametros si desconoce este codigo. i

Alteracién del diagrama de navegacion. : !
Es posible aliterar el diagrama de navegacién permitiendo que algunos parametros sean accesibles al
Operador sin necesidad que el operador conozca el codigo. El instrumento posee cuatro opciones |

seleccionables dando al parametro VERSION los valores bL1, bL2, bL3, bL4.
Accediendo con el codiga comrecto y yendo a los parametros de SEL encontraremos la pantalla:

bL?Z
UE~ |

Con las teclas de flechas podremaos cambiar entre las diferentes opciones:
bL1: Versién normal del instrumento que responde al diagrama de navegacion. L

hLZ:Elmwntmwmmma!aﬂmdrﬁaﬂmmmm(ﬂnm
de ingresar al parametro SET POINT). Quedan accesibles fuera dei codigo todos los parametros de sintonia
(reset, ancho de banda, periodo, integral, denivada. Parametros de alamma, posicion de la alarma, histeresis |
a ancha de banda de alarma. Auto-sintonia, si 0 no. Usar este modao en los casas que e operador precise |
cambiar Ia sintonia ded lazo de contral con frecuencia.
-

bL3: El set point puede ser modificado mediante las flechas directamente en estado nommal (sin necesidad '
de ingresar al parametro SET POINT). Set point de alarma, ancho da banda-histéresis y reset. Enesten'lodo;
el instrumento presenta al operador las mismas variables que los instrumentos analogicos. -

bL4: SanedmdﬁﬁdmmwmﬁmdomedmtalaMasdmm i
estado normal (sin necesidad de ingresar al pardmetro SET POINT).



5.- Funcionamiento de los Programas de Temperatura:

Deseripcion:

Al ejecutar un Programa de Temperatura, el Set-Point del controlador varia en funcién del tiempo segun una
curva determinada. Generalmente esta curva se trata de una quebrada compuesta por rampas y mesetas
(ramp & Step). Para realizar estas curvas se debera tener en cuenta que el controlador DH-15 dispane de 21
segmentos en total y se pueden manejar para hacer un programa de 21 segmentos o dos programas de 10
segmentos cada uno o tres programas de 7 segmentos cada uno o siete programas de tres segmentos,
estos segmentos son las llamadas rampas o mesetas.

En el gréfico siguiente se da el set-point en funcién del tiempo para un programa tipico. El programa se
especifica dando los valores de temperatura extremos (S1, S2, S3....); los tiempos (t1. t2, t3....); las bandas
de tolerancia o diferencial de temperatura (d1. d2, d3,...) y las condiciones de emergencia o de falta de
energia de cada segmento.

& Temperatura [°C]

T T T3 T4 T5 T6 - T7 Tiempo [minutos]

Diagrama de set point en funcién del tiempo para un ciclo de
rampas y mesetas.

El diagrama anterior corresponde a un programa de siete segmentos. En este tipo de programas se debera
tener en cuenta los tiempos de variacion de temperatura del elemento a controlar.

Mas adelante, se vera con mas detalle como ingresar el programa anterior en el controlador.

A continuacién veremas una tabla con el significado de los signos que aparecen en el display cuando se

carga un programa.

Display Significado
!] § 1/ Temperatura inicial del segmento 1 del programa 1
e E3 Condicién de emergencia del segmento 3 del programa 2
Ik Tiempo de duracién del segmento 1 del programa 1
| d1 Banda de tolerancia de temperatura 1 del programa 1
/ S e Temperatura inicial del segmento 2 del programa 1
End Al cargar End se finaliza el programa y a continuacion se puede cargar otro programa
Condiciones de Emergencia en caso de falta de energia '
CC Continua el ciclo desde el punto en que se interrumpid
~C ’ Repite e ciclo desde el comienzo
r 5 Repite el segmento que se estaba ejecutando desde el principio
E C Temina el cclo (da por terminado ese ciclo)
E_g Espera |a entrada del operador




6.- Como Ingresar un Programa en el Controlador:

Veremos a continuacién los Pasos a seguir para cargar el programa de la figura del punto 5,
De acuerdo al diagrama de navegacion, debemos ubicamos en los parametros de Programa( PrG). Una vez
en este lugar con la tecia "Enter” aparece;

3 a U 30 es la temperatura inicial del segmento 1y se puede vanar con las tecias de “flechas”
"1 51 indica que es el programa 1 segmento 1. Aceptamos estos valores con "Enter” y
{ § 1 aparecera la siguiente pantalla:

L' E En este lugar se elige la "condicion de emergencia” del segmento 1 se elige CC
(continua ciclo) y se cambia con las “flechas” "1 E1" indica que es el programa 1
[ E | condicion de emergencia para el seg. 1. Con "Enter” pasamos a:

3 U Tiempo de duracién del segmento 1 programa 1, en este caso 30 min. Se cambia con
“flechas”. Se acepta con "Enter” Y se pasa a:
I k|

Diferencial o limite de temperatura durante todo e segmento 1 del programa 1. Esto
S U quiere decir que durante el segmento 1 no puede haber mas desvio de la -
temperatura que 5 °C, en el caso que este desvio se supere, el reloj del pregramador
| d || sedetendra para que el sistema entre dentro de este diferencial. Al colocar este
numero se deberd tener en cuenta como reacciona el sistema a controlar y poner
desvios razonables. Si ponemos un desvio de 0.0 el controlador sequira su programa
sin importarie |la temperatura de desvio. Al aceptar este valor con Enter pasamos a:

7 Q U Aqui se elige la temperatura final del segmento 1y a la vez coincidira con la
temperatura inicial del segmento 2. También se acepta con Enter.
I 5

Luego de esto se carga la condicién de emergencia para ef segmento 2, luego el tiempo de duracién del
segmento 2, ef diferendal de temperatura del segmento 2 y la temperatura final del segmento 2 que viene a
ser |a inicial det segmenta 3. ; i
Oe esta manera se cargara el resto de los segmentos. :
Para 1emﬁna-mnmpmgrana. al cargar la temperatura final del segmento 7 que corresponderia a Ia
inicial del segmenma.aponerlacondicim&emergenciade! segmento 8, hay que elegir End como para
finalizar con ef programa 1. [
Unavuquesatemhsdemrgarelprmna 1 con'End'sequedamposiciéndecunenzarlamrgad_el'
pmgramaN‘Ze!ctﬂdaczgaédelanisnamaneraqueel N°® 1.

Se debers tmmmmmimmmemos estan ubicados en forma consecutiva y por lo tanto los

programas, dmhmmwdeammamdmmﬁmrimm
siguientes. . :



PARAMETRO

S DE SINTONIA:

T i

| s Una vez puesto el numero clave en forma correcta y apretando el

| boton de “enter” por mas de un segundo, apareceran los parametros
CEkun de sintonia:

h 4

00
|5 ]
100

AL |
05

lnf&

RESET. Con las flechas se cambia este valor. Este parametro permite corregir la
diferencia entre el valor de proceso y el Set-Point cuando el equipo esta controlando |a
temperatura. El valor de rS 1 esta expresado en °C.

ANCHO DE BANDA, con este parametro y funcionando en modo proporcional

podemos variar el “ancho de banda proporcional”, con Ias flechas se puede cambiar

este valor y se acepta con la tecla “enter”. Cuando se modifica este valor, y pasamcs

por cero cambia de Ab 1 aH 1 (histéresis) y el controlador comienza a funcionar en
.forma “On-Off" estos valores estan expresados en °C.

'PERICDO, en modo proporcionai se puede variar |a frecuencia de conexién —
desconexion del elemento de salida. Este valor se expresa en segundos.

CONSTANTE DE INTEGRACION, Este parametro puede ser cargado en forma
manual o mediante una auto-sintonia.

CONSTANTE DE DERIVACION, puede modificarse de la misma manera que el
parametro anterior.

HISTERESIS DE ALARMA, en este parametro podemos determinar si la alarma va a
trabajar en modo "on-off* 0 en modo "proporcional”. Este valor se medifica con las
flechas y al pasar por cero cambia de HA1 (modo on-off) a AbA (modo proporcinal),
estos valores estan dados en °C.

.

AUTO-SINTONIA, en esta pantalla podemos habilitar 1a "aute-sintonia”. Con las
flechas podemos cambiar de oFF a on pudiendo el controlador comenzar el calculo de
los valores de "ancho de banda”, "constante de integracion y derivada". Mas adelante
se explicara con mas detalle. En este lugar si mantenemos presionada la tecla de enter
por mas de 10 seq. se efectuara una auto-inicializacion. ;

INICIALIZACION, se usa solo en determinados casos en que el controlador s
programado con valores muy extrarfios dando un mal funcionamiento del equipo. Al
hacer una inicializacion, el controlador asume parametros pre-programados
conocidos como para comenzar un nuevo "set up”.

K




PARAMETROS DE CALIBRACION:

Fal i

En los parametros de Calibracion se seleccionan el sensor y ajustan los valores
medidos.

TIPO DE SENSOR: Con las teclas de flechas se selecciona el tipo de sensor a
ser utilizado. Se ofrecen las siguientes posibilidades:

J bt {Jbaja temperatura), J At(aita temperatura), n, K At, S, r, t, Pt (pt100), Lin 1,
Lin 2 (entradas lineales 1y 2).

OFFSET (expresado en grados centigrados): Ajusta la indicacion para sefial d
entrada cero para cualquier tipo de sensor. Este valor se suma o seresta al |
valor indicado y actua antes de la ganancia. '

GANANCIA (es un numero sin unidades): Ajusta la indicacién para una seiial de

entrada conocida. Este valor se multiplica por el valor indicado y actia despues
del offset.

FILTRO (esta dado en segundos). Permite filtrar la lectura de forma que la
indicacion se mantenga estable aun con variaciones rapidas de seral de
entrada. Los valores pueden ser escogidos entre: 0.06, 0.12, 0.25, 0.5 y 1. El
valor de filtro maximo es 0.06 y el minimo 1. El filtro afecta la veloc:dad de
respuesta del instrumento. |



PARAMETROS DE "SET":

Sk
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£n este listado de parametros se pude configurar 2/ moco ge operacion del
instrumento.

MODO DEL SET PCINT: Selecciona el modo ae accion ge !a salida de control.
Los valores posibles son: Calefaccion (CAL): salida conectada para
temperaturas menores que el set point, Refrigeracién (rE=): inverso al anterior.
Soft-Start (S-12, S-25. S-50. S-1): calefaccion lenta. Ver capitulo sobre Soft-
Start. Manual (MAn): salida controlada manualmente. Ver capitule scbre modo
manual.

TIPO DE ALARMA: se elige la accién de las salidas de alarma. Se puede elegir
entre; relativa (rEL), el punto de conexién de la salida =s la suma del valor de
alarma y del set point de control. Absoluta (Abs): El punto de conexion de la
salida es directamente el valor de alarma. Refngeracién (rEFr): Igual que (rEL)
pero el punto de conexién de la salida de alarma es afectado por los valores de
integral y derivada juntamente con el punto de conexion de la salida de control.
Banda (bAn): define una banda relativa al set point. la salida de alarma conecta
dentro o fuera de esta banda. Segmento (SG): en rampas y mesetas |a salida
de alarma se conecta en el nimero de segmento seleccionado. Segmento Par
(SGP): En rampas y mesetas la salida de alarma se conecta en los segmentos
pares. Segmento Impar (SGi): Igual que el anterior para los segmentos
impares. Fin de ciclo (EoC): En rampas y mesetas la salida de alarma se
conecta al final del ciclo.

MODO DE ALARMA: Seilecciona la "polaridad” (nommal abierto o cerrado) de
las salidas de alarma. Los valores posibles son: Exceso (E): los contactos se
cierran cuando el valor medido es superior al valor de alarma. Defecto (d): los
contactos se cierran cuando el valor medido es inferior al valor de alarma.

Exceso con retencion (ErEt): los contactos permanecen cerrados aun al

desaparecer la causa que origind la alarma. Los contactos se liberan al
presionar cualquier boton. Defecto con retencion (drEt): igual al anterior pero
con la polaridad opuesta.

SET CODIGO: Permite escoger el numero gue libera el acceso a los
parametros. Una vez elegido este codigo (password) al llegar a la pantalla que
pida el "Cod 1" se debera poner el nimero elegido aqui para poder acceder al
resto de los parametros.

VERSION: Permite escoger los parametros accesibles al operador (fuera del
codigo). Ver capitulo sobre Version.




Parametros de "Limites":

PARAMEFROS DE LIMITE: Permiten limitar los valores minimos y maximos del
set point y de la potencia de Ia salida de control.

LIMITE INFERIOR DEL SET POINT DE CONTROL PRINCIPAL expresado en
grados centigrados.

LIMITE SUPERIOR DEL SET POINT DE CONTROL PRINCIPAL expresado en
grados centigrados.

POTENCIA MINIMA permitida para el control principal expresado en %.

POTENCIA MAXIMA permitida para el control principal en %.



2.- Instalacién Eléctrica.

Etigueta de Conexiones para Dos Salidas a Relé-
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Circuito Tipico de Conexiones para Dos Salidas a Relé:
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Su vez puede accionar resistencias eléciricas de calefaccién,
Enestecasoseusandnssalidasarelé.uno()(kﬂpuedesarusadomwefménomnwvdm
(Xﬂ}mmmﬁigeracbnoalmEstassalﬁasareléﬁmmaninmysonmmienm
entre si. Sonlbrudemwmjdysemnmmhamﬂemm&mm1kmu

Este equipo por tener una fuente interna conmutada, acepta tensiones de alimentacion de 30 a 240 Volts
comente alterna de 50 - 60 Hz Dispomtambiéndeunaftmteimmaisiadapamaﬂ'pamionda
sensores o de relés de estado sdlido.
Tmeiﬁpodasunsormtaacciéndelosmiésdasaidan1y)ﬂdmedmmnﬁguratsedesdeelpme{
de control del aparato.
Esamdm-émmalosbunea1o.11,1zsisamwtmnowpla se conectara a los
terminales 12 (+) y 11 () hacsandounpuentaenweloatumwy 11. Si fuese una Pt100, esta se
conectara a los bomes 12 y 11 haciandounpuemeentrumyﬂ.EndcasodeFHOOsudebmmmm
cabiesalsanswunhndumdwwbstauasquevanallmbwmwyﬁ.
Nﬂmmtmma,PﬂOﬂiIemcanec:adoaunbamdtumﬁiﬂyalo&ovaMcmdm
conductores uno al terminal 11 y el otro al terminal 10. Esto sa hace para minimizar |a resistencia de los

- cables de conexién al sensor.




Etiqueta de Conexiones para Salida Légica:
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12 Vec @ 10 mA

Circuito Tipico de Conexiones para Salida Logica: e o0 el 8 chincig

generaimente para manejo de
relés de estado solido. La salida

FUSIBLE es de aproximadamente 12 Vice y

APROX. 1 Amo, de una cormiente de 10 mA. Se

",y PUede usar en frecuencias de

DE<A  COnexion y desconexian

@@@,,;,,, relativamente altas (una por .

e segundo) para poder tener un

— mejor control. Las ventajas de
Rmmcm E relé de estado solido es que es no

= produce ruidos eléctricos, la
s b —-—Er" = E | N frecuencia_ de conexién puede: ser

Fonca, ‘——L_ =l R — "-? aita y es silencioso. Debe

& : — protegerse su salida contra cortos

circuitos por medio de fusibles

ultrarrapidos.

Etiqueta de Canexiones para Salida Analégica: sl
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Circuito Tipico de Conexiones para Salida Analégica:

il e La salida analégica es usada para el
e “Wment  Manejo de motores posicionadores
GECA  ysados para el manejo de vaivulas,
Sllallclicliale Esta salida puede serde 4-20mAo
e : de 0 - 10 Vec. Puedeserwﬂﬂgtu'ahle
R, i ] de acuerdo al uso.
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DESCRIECIC)N DE FUNCIONAMIENTO:

El controlador modelo TD-21 C es un equipo controlador de temperatura PID con auto
sintonia y totalmente configurabie para ser utilizado en diferentes aplicaciones con solo
cambiar su configuracion.

El controlador dispone un set de parametros de operador y un set de parametros de
configuracion. Los parametros de configuracion se encuentran debajo de una paiabra
clave de manera que el acceso sea solamente por personal autorizado y capacitado.

Se podra programar para diferentes sensores y en diferentes modos de funcionamiento.
Tambien la salida de control puede ser provista con relé, logica o analogica de 4 — 20 mA.
En todos los casos también se puede agregar una salida de alarma a relé de acuerdo a los
diagramas de conexiones.

PARAMETROS DE OPERADOR

En esta seccion encontramos el listado de parametros que podra acceder el operador.
Estos son los parametros que aparecen ni bien se conecta el controlador a la
alimentacion.

‘ ! ' El controlador siempre comienza en esta pantalla, es la "Pantalla
i E 3 U . Inicial®. En el display superior indica la variable de proceso o
temperatura de la maquina,hormno , etc. y en el display inferior
,l E 3 U ‘ indica la referencia o Set-Point que es el valor al cual queremos
| controlar.

Para cambiar el Set point de trabajo se deberan oprimir |a tecla de “flecha arriba” o “flecha
abajo’, la indicacion del display inferior variara hasta encontrar el numero deseado, al
soltar la tecla de flecha oprimida el valor se guardara en memoria.

Como Acceder a los Parametros de Configuracion:

Desde la pantalla inicial y oprimiendo por mas de un segundo la tecla de “enter” aparecera
la siguiente pantalla:

I e 3 L{ Con las teclas de flechas se busca el numero de codigo correcto
y oprimiendo la tecla de enter por mas de un segundo
E o d I apareceran la pantalla los parametros de configuracion.

Estos parametros se veran en las paginas siguientes.

"
B



PARAMETROS DE OPERADOR

En esta seccion encontramoes el listado de parametros que podra acceder el operador.
Mas adelante se vera que este listado podra ser modificado de acuerdo ai uso del

controlader.

(230
(230

| B
BEEL:
| 40
| @
1230
SR I
| @
100

AL |

El controlador siempre comienza en esta pantalla. es la "Pantalla
Inicial”. En el display superior indica |a variable de proceso o
temperatura de la maquina,homo , etc. y en el display inferior
indica la referendia o Set-Point que es el valor al cual queremos

controlar. Oprimiendo |a tecla de “enter” [[<]| pasaremos a la
siguiente pantalla.

Ahora podemos leer en el display superior el porcentaje de la
potencia entregada a la carga, este valor pedra ser vanable entre
0% y 100%. En el display inferior se leera el valor de Set-Point.

Oprimiendo |a tecia de “enter” (/) pasaremos a la siguiente
pamtaila.

Aqui podemos leer y cambiar el vaior del Set-Point con las teclas

de “flechas” podremos incrementar o decrementar el valor del Set- |

Point almacenandolo en la memaria del equipo apretando la tecla |
“enter” y se pasara a la pantalla siguiente.

Enestepuntopodermsmmbiarelvalmdondeconectarélasaﬁdai_

de alarma. En este casa el nimero 10 significa que la alarma
conectara 10 °C por encima del Set-Point en caso de ser una
alarma relativa o la alarma se activara en 10 °C en el caso de
programaria camo absoluta. Este valor podra ser medificado por
las teclas de “Sechas” almacenando el valor apretando "enter” y
pasaremos a otra pantalla.

En este lugar podemos elegir el nimero de programa que I
queremos hacer correr en el controlador. El tipo de programa se H
creara en el set de parametros denominados como “Prg”. '



[ 12 30] ; A [ - | B= - [ --
1230 | |PrC Cod ! tun lcAL | SEE lLen
B ¥ = - i
480 ao mm J bt CAL ao
ao {51 rS 1] Y § 5P | {i 1}
¥ N N I i .ﬁl\:.w-li
1230 27 8 1ao ao ~EL 2040
5P | 1 E1 Ab | FS | AL | LS |
S ik he B w;r — I I
1ao c0 _Hmm 000 E ao
AL 1 J..J,_w__.. Be L ,bm___:..h %w.ﬂl...- i R
pn o Bl e, “m  [ooo
CH | -2 rn | FoL I .Mm%m PS5u |
[10a0] P bLY
TRAMSICION CON - mrU ﬂw__...m ‘_ fﬁﬁ.—
TOQUE PROLONGADD 0 %
v xh ﬂ
g8688, ~ = o
GRS oFF || m E
6848 st 1l
=
TRANSICION CON
TOQUE RAPIDD D
e 51 ;
‘ §

8y

DIAGRAMA DE NAVEGACION




PARAMETROS PARA HACER PROGRAMAS de Temperatura vs. Tiempo:

Estandao en |a pantalla inicial, es dedir leyendo la temperatura de procesa en et display
superior y el Set-Paint en el inferior, apretando por mas de un segundo el botdn de-
“enter”,aparecera la siguiente pantalla:

0
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En este listado de parametros podemos preparar programas de
temperatura en funcién del tempo. Ahora haremaos un breve
descripcion de cada parametro y mas adelante se explicara en detalle
como usarios en la preparacion dei pregrama.

i
En esta pantalla seleccionamas la temperatura inicial del segmentc 1
del programa 1.

Aqui elegimos la condicidn de emergencia, en caso de corte de
energia se puede elegir las siguientes aiternativas para cantinuar el
programa: CC.: continua ciclo, rC: repite el ciclo desde el inicio, rS:
repite el segmento desde el inicio, EC: ir hasta el fin de ciclo, EE:.
espera la entrada del operador, End: el programa terminara en ese
segmento sin ejecutario. Todas estas altemativas se eligen con las
teclas de “flechas” aimacenando el valor con ia tecla de “enter” y|

ademas se pasara a la otra pantalia. l
|

Tiempo de duracién del primer segmento, elegimos el tiempo can!i las
flechas. El valor se expresa en minutos y podemos tener un tmmpo
maximo de 5000 minutos.

El valor elegido se guarda con la tecla “"enter” y a la vez se pasa a la
siguiente pantaila. i
|
Diferencial de seguimiento, si la diferencia entre la temp. y el Set-paint
es mayor al valor del diferencial de seguimiento, el reloj def controlador
se detiene hasta entrar nuevamente dentro de este valor. Al estag
dentro del valor det diferencial de seguitmiento et programa se seguird
ejecutando. Este se expresa en °C. Cuando se pone et valor 0.0 eslo
mismo que no existiera diferencial y el programa se ejecutara sin,
impartarie que sucede con (a temperatura. E '
Temperatura final del segmento 1 e inicial del segmento 2 del
programa 1.

NOTA: Todos estos parametros y |a forma de crear un progra:msa
veran mas adelante en forma mas detallada.



' 7.- Como ejecutar un programa:

Ummmnmgémmmu(ommm).mhﬂ'mmmﬂhuam.nm
- hacer lo siguiente: .
Uuaumhpamﬂlaiﬁdﬂmhmimmhmdamydo&pdmm
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. “enter” tantas veces seguidas hasia que aparezca: :

Con las “flechas” cambiamos PO por P1 y al dar "enter” habilitamos el programa N° 1.
Umvumdmmphuadm.wimhwmaiﬁmmdu
set-point variable con el tiempo (de acuendo al programa). Oprimir “enter” tantas veces
hasta que aperezca lo siquienta:

EﬂoﬁgriﬁmqnmanmddWLSmmmde
*flechas” podemos adeiantar o atrasar el programa de manera de terminario antes o
después, también se puede pasar a otro segmento hasta terminario si se desea.

E A

L .

El programa seguira ejecutandose nommaimente,
Oprimiendo simuitineamente las teclas:

o

&
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1

: Elp!'ogmmasedetmdﬁeimam.adedrhpoddﬁnmomﬂmddﬂayhmsw.

Oprimiendo simuiténeamente las teclas:

R|

El programa se pondrd en marcha desdas el principio.



