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MANUAL HD 101 CCL

BOTONES

Amplitud de la banda proporcional

ENTER. Pulsando y manteniendo,
accede a los menus. Pulsando y
soltando, accede al proximo parametro

UP. Aumenta el valor del parametro
mostrado en el display. Manteniendo,
aumenta la velocidad de variacién.

DOWN. Disminuye el valor del parametro
mostrado en el display. Manteniendo,
aumenta la velocidad de variacion.
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RESET. Vuelve al estado normal.

MENUS
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Pulsando y manteniendo en forma repetida el boton
ENTER se pasa del estado normal a los diferentes menus

Codigo. Es necesario colocar mediante los
botones UP y DOWN el valor del codigo, para
cod | permitir el pasaje al menu siguiente.

El cédigo inicial es 0 y puede ser alterado en
el parametro Setc del menu Set.
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MENU SEE

Param Valores Detalles

AL Control de calefaccion. Salida
c conectada con temp. menor al 5P

c ! EF Control de refrigeracion. Salida
r conectada con temp. mayor al 5

MAn Salida manual.

£ Exceso. Actua cuando el valor
medido es superior al valor del 5P

d Defecto. Actua cuando el valor
medido es inferior al valor del 5P

Exceso Retenido. Actiia cuando el

EFEE valor medido es superior al valor.
Queda retenido y desconecta

reseteando manualmente.

Defecto Retenido. Actua cuando el
drEE  |valor medido es inferior al valor.
Queda retenido y desconecta
reseteando manualmente.
Defecto Blogueada. Actua cuando
el valor medido es inferior al valor.
dbl P Queda desactivado desde la
conexion del instrumento hasta que
el valor medido pase por primera
vez al de alarma.
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Selecciona esa salida como salida
de retransmision de sefial.

rEE Elinstrumento debe tener insertada
en esa posicién una placa de salida
analdgica. El rango se selecciona
con los parametros AnLy AnH.

Eun | Parametros del lazo de control PID

ccl Parametros del lazo de control PID.

cAL Parametros de calibracion y mediciéon

GEE | Parametros de modo de funcidn.

MENU Eun

) - —
L Lin Parametros de limite )

Alarma Relativa. Acttia en el valor
£ A_1 de alarma sumado al

r 5P de control independerte

de integral e derivada.

Alarma Absoluta. Actua en el valor
AbS R {dealarma.

AL Alarma Refrigeracion. Actua en el
valorA {dealarma

~EF- sumado al centro de la banda
proporcional de control, que
depende de la integral y derivada.

Alarma de Banda. Actua alrededor
bA del 5P de control, dentro o

n fuera de una banda del ancho del
valorA { de alarma.

UEF | bL { |Para uso futuro.

Param Valores Detalles
+ - maximo |Reset. Desplazamiento de la
~ES | |del sensor |histéresis o banda proporcional
°C referente al set point
Periodo de la salida PWM.
Pr i - 'R 50 Y seleccion de salida analégica
Amplitud de la banda proporcional
o de la histéresis. Cambio de modo
. proporcional (valores positivos) a
Ab | dmlaX|mo ON OFF (valores negativos)
H ! e ignsor Ab I: amplitud de banda operativa.

En auto sintonia automatica, es el
valor inicial del Ab antes de la
auto sintonia.

Constante de tiempo de integracion.
1 n {: tiempo de integracién operativo.
En auto-sintonia automatica, es el
vn | 0 A 1000 valor inicial de la in antes de la
seg. } .
auto sintonia.

Direccion del instrumento para la
id 0 R 255 |comunicacién con computador

Valor del codigo que libera el
\ SEkc |0 A 9999 |acceso a los parametros )

MENU L n
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Param Valores Detalles

Constante de tiempo de derivacion.

En auto-sintonia automatica, es el
dr | g Ee 50 valor inicial de la dr antes de la
9 auto sintonia.

dr {: tiempo de derivacion operativo.,

maximo |o de la histéresis de las alarmas.
AbA |
HA | del sensor |Cambio de modo proporcional
°C (valores positivos) aon ofF
(valores negativos).
c Inicia el proceso de auto sintonia.
Eon  |Alfinalizar pasa a oF F
o | automaticamente
oFF Proceso de auto sintonia
desactivado o finalizado )
- A
MENU ccl
Param Valores Detalles
cp + - maximo
ESPE-A del sot-()3r150r Set Point de standby
Pat PA-E Limite de potencia de la partida
uRu 0 R i00% suave.
b E PAFE|D A 1000 [Tiempo de la partida suave en
SuAuE seg.  |segundos.
PDVS‘:FE"'E 0 R {000 |Porcentaje del SP operativo al cual
o sea realiza la autosintonia.
AukaS nk %o
G |*-mMaximo Njyel de temperatura inicial a partir
5 F;:,l:,rEt of del sot-()znsor del cual se efectua la partida suave.
[¥ig(¥]
unbrAL ; -I méximo Nivel de temperatura inicial a partir
F,"-:_IE":":S' n"['_.t © s:gmor del cual se efectua la autosintonia.
' |0 AIOO0Y, , (i
- seg. ) N tinicial.
o o | A BOD e tinicial
1o seg.
Ak maximo del L
o AL | sensor °C Ab {inicial.
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MENU cAL

Param Valores Detalles
Jb J, -130.0 +450.0
JA J, -130 +900
n No implementado
FPb K, -110 +1372
FR K, -110 +1372
S S, -31+1720
r R,-31 +1720
E T,-167.0 +382.0
PE Pt100, 150 0 +500 0
=10 +5i
SEnt | Lint [IB 10050 T009
:-10 +50mV,
Lind linfic: -199.9 +999.9
Lind B 19638 150,99
ndic: +
np: -10 +50mV,
LinY linfic: -1.999 +9:999
MLy -20.00 a + 50.00 mV
FS -95939 A [Cero. El valor se suma
o 9999 |alaindicacién
9An ! -9999 A [Ganancia. El valor se multiplica
n 9999  [por la indicacién
F, L | [B- i88 seq.|Filtro. Constante de tiempo.
Anl \Valor inferior del rango de la
n retransmision de sefial
AnH \Valor superior del rango de la
n retransmision de senal Y,

Lo Min o Max |Valor minimo de set point.
! de 5En{ |L) {: minimo de

15 Min o Max |Valor maximo de set point.
de 5En ! |L5 {: maximo de

p, | |O- 100 o|Potencia minima de salida.

(mm]

\_P5 { |0-I00 o|Potencia maxima de salida. )
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Modo manual

En modo manual, la potencia de salida se fija en forma
manual independiente de la temperatura medida y

del Set-Point.

-Se selecciona el modo manual presionando R

-Se sale de modo manual presionando nuevamente R
-Cuando se abre el sensor el instrumento se coloca
automaticamente en modo manual

-En modo manual la potencia aplicada a las resistencias
se ajusta mediante el parametro Pok | que aparece

\en lugar del )

Ve

Autosintonia

Autosintonia

-Durante el proceso de autosintonia el setpoint se
reduce en un porcentaje indicado por el parametro
PorcEnk SP AukoS nk vy el display indica
“GE { SEC, etc

-Al finalizar la autosintonia el instrumento vuelve a
modo normal.

-La autosintonia puede ser manual o automatica.

Manual
-Se inicia pulsando E y seleccionando S

Automatica

-Se habilita cuando el parametro ullbrAL AuS Ak
I v £ O es distinto de 0 y mayor de a la
temperatura medida.

-Se realiza cada vez que el instrumento se enciende,
siempre que la temperatura inicial sea menor que el
valor del parametro uftbrAL AuS) nk

Ik @

-Hasta terminar el proceso de autosintonia, el
instrumento utiliza los parametros ) n + v o AL,

dr o AL, Ab v o cAL

-Si al conectar, la temperatura fuera superior al valor
de ullbrAL AuS Ak | v B BL, el instrumento
-El proceso de auto sintonia comienza luego de haber
(inalizado la partida suave.

Ajusta automaticamente los parametros Ab {1 n {, dr 1.

utilizara los valores calculados en la Ultima auto sintonia.

J

-

Partida suave

N

Se utiliza para eliminar la humedad del material aislante
de las resistencias.

Limita durante un tiempo, la potencia y la temperatura
aplicada a las resistencias.

-Se habilita cuando el parametro SP ! PArt SuRuE °C
es distinto de 0

-Se inicia si al conectar el instrumento, la temperatura
de la resistencia es menor que. el valor del

parametro 5P | PArE SuRuE °C

-Durante la gartlda suave se limita la potencia al
valor Pok PARrE SuHuE y la temperatura al valor

SP ! PA-E SuAuE °C durante el tiempo indicado
porkb E PArE SuAuE SEG

-

( Set Point de Standby

N

Se utiliza para reducir el Set-Point durante la parada
de la maquina, y asi evitar el sobrepico temporario

de temperatura que se produce al dejar de circular

el material.

La conmutacion se efectia mediante un par de
contactos externos. Los contactos estan aislados del
sensor lo que permite conectar los contactos de varios
Qnstrumentos en paralelo con una Unica llave.
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Especificaciones Técnicas

Diagrama de Navegacién HD-101 CCL

A) Medicién: F’I?\??ilalla
Ajuste de cero y ganancia para las escalas lineales . - @ .
Fuente aislada de 15Vcc para alimentacién de sensores 210 1] -- — -- -- — 0 - L.l --
Sensores y escalas: Sensor selecionable por el usudrio entre: 230 Cad Eun ccl cAL GEE un
o
iermopar J -130.0 +450.0 uC L @ L @ i @ l @ l @
ermopar J -130 +750 °C T T
Termopar N -31 +1230 °C no U.D 1335 J bt CHL D.D
Termopar K -31 +1230 °C v v o Ar AukoS b rES ! 5P _ESPE-A °f SEn ! [ L
Termopar S 31 #1722 °C I O IR Iz I E I B
o
Termopar S, e 230 5 = ] E 4500
samora s og (3 SP ! Pr ! Pak PA-E SuAuE ofS | A1 LS |
ensor Pt -150.0 +350.0 °C (3 hilos)
Termopar R -50.0 +450.0 °C L @ L @ i @ i @ l @
Lin 1, Lin2, Lin3, Lin4 -1999  +9999 para entrada de -10 a +50 mV oo 04 i2d [T Bs [HH
Precision: 0.5% dol o (cambia punto decimal) ! Ab ! b E PArE SuAE SEG 9An | ! 7 R L
recision: 0.5% del alcance
Compensacion de Junta Fria y resistencia de cables: Atenuacion de 20 veces del HLE‘ L @ i @ I‘EL l @
efecto de la temperatura ambiente en termopar y de la resistencia de los cables en Pt100. A3 I'J 5 Dﬂ I'J.D AL | ’Dﬂﬂ
Filtro electrénico de entrada: cinco constantes de tiempo. TOQUE n | PorcEnt 5P AutaS nk Fibl l @ PS5 |
) PROLONGADO I : e
B) Salida de control: . 0 900 [HH AL 3
Doble set point seleccionable mediante contacto externo. ,E 3 D d | , or AnL l @
Limite maximo y minimo del set point ajustable o — C P! PAck SuRuE T bL |
Limite maximo y minimo de la potencia de salida ajustable l @ l @ UE- |
Tipos de salida: Placas de salida modulares intercambiables de los siguientes tipos: :EH.E - ”J ’U ﬂ lﬂﬂﬂ @
Relé con contactos de 220V 2A, PWM de 0 a 15Vcc opto aislado, HA | LNbrAL AuS mk fr b °C AnH
Analdgica de 0-10Vcc opto aislada, Analdgica de 4-20mA opto aislada. ) _ L @ )N co
Accion de la salida: Calentamiento, Enfriamiento, Manual, WA 2  d
Histéresis: 0 a 100% de la escala MR HA 3 I l @
Ancho de Banda Proporcional: 0 a 100% de la escala TOQUE RAPIDO l @ A E
Integral: 0 a 1000 seg. FF vn e AL
Derivada: 0 a 600 seg. o SEEC
Frecuencia de PWM: de .1 a 50 seg. por ciclo. 5t | BD
Auto sintonia: Sistema de cinco puntos. Método Ziegler e Nichols modificado dr oo AL
Programable como: Automatico: auto sintonia al conectar el equipo y con temperatura baja.
Por demanda: auto sintonia cuando el operador solicita. 4
Partida suave: Potencia, Set Point y tiempo ajustables. E ﬂ
Ab  n cAL
C) Salidas auxiliares (alarma):
La salida auxiliar puede trabajar en modo On-Off o proporcional lo que permite su uso
como alarma o salida para registro o medicion externa. A
Tipos de salida: Placas de salida modulares intercambiables de los siguientes tipos: / LT N FUSIBLE 2 A D I M E N S I O N E S CALAD O
Rele con contactos de 220V 2A, PWM de 0 a 15V optoaislado, mp-
e . . - 13 ~~—o 05 4
Analdgica de 0-10Vcc optoaislada, Analogica de 4-20mA optoaislada. m [_S'—' ALIMENT. b om ] 90.5mm +0.5 0.0
Modos de accionamento como alarma: Por exceso (maxima) o defecto(min ima) DECA. DHACEL
con o sin retencion. Programable para actuar en los siguientes casos: Absoluta, E E §
Relativa al set point, Enfriamiento, Banda, Segmento (para Rampas y Mesetas), o - 3
. . £ +
Fin de ciclo (para Rampas y mesetas) E E_l S5 E £ 2
Histeresis (ON-OFF): 0 a 100% de la escala JI— 2 e g -
Ancho de Banda: 0 a 100% de la escala E E Bu — a2 °
Frecuencia de PWM: .1 a 50 seg. por ciclo. E . 17
- E+"r|
D) Salida serie: ﬁ ] e i SL -
Padron RS232 o0 RS485. Velocidad: 9600 baud. Protocolo Modbus. @ ﬂ 3: 1o 18 ?l |
ok |
E) Otras caracteristicas: K §+o—r|1 9
Codigo: para bloqueo de acceso a los parametros 5 ‘g“
Set Point: Doble setpoint, uno operativo y otro de standby, conmutables mediante NDO1e- 20
contacto externo aislado del termopar, lo que permite conmutar varios instrumentos ©
con una unica llave. E E @ El
Rampa a Setpoint: Aumento del setpoint con velocidad programable para evitar g 3
sobrepicos de temperatura. E @ +
Proteccion de resistencia: Limite del tiempo que se aplica 100% de potencia a la
resistencia. Disminucion de potencia durante tiempo E @
|
F) Caracteristicas Generales:
) Alimentacién: de 110 a 240 Vca 6W E @ L | | | | | | | | | | | 4
Dimensiones: 96 X 48 X 94 mm \ —1 / i 90.5mm i A90-2022 Rev. 01
J N




